
Iheb Elleuch
B.Eng. Automatisierungssysteme und Produktionsinformatik

Automatisierungstechnik-Absolvent spezialisiert auf industrielle und hardwarenahe Soft-
wareentwicklung, Visualisierung und Überwachung. Habe LLM-basierte Lösungen für die
Erstellung von Prozessdateien in der Laserfertigung mit begrenzten Daten erforscht.

Nachgewiesene Fähigkeit, Hardware- und Softwarebereiche zu überbrücken, um daten-
gesteuerte Prozessoptimierung voranzutreiben. Sowohl eigenverantwortlich als auch team-
fähig.

# elleuchiheb2002@gmail.com � +49 176 84848534 z 21.11.2002, Rendsburg ï linkedin.com/in/iheb-elleuch
� https://sparta-iot.github.io/iheb-elleuch/ * 73734 Esslingen am Neckar, Deutschland

AKADEMISCHER WERDEGANG

Bachelor of Engineering 09/2022 - 02/2026
Hochschule Esslingen (Göppingen, Deutschland)
Automatisierungssysteme und Produktionsinformatik

• Abschlussnote: 1,9
• Auslandssemester: ESTACA, Paris, Frankreich (01/2025 - 05/2025)
• Engagement: Mitgründer der Unterwasser-Roboter-Initiative U.Stall

Allgemeine Hochschulreife 09/2018 - 07/2022
Lycée Technique 9 Avril 1938 (Sfax, Tunesien)

• Schwerpunkt: Mathematik | Note: 2,0 (Äquivalent)

BERUFSERFAHRUNG

Bachelor-Thesis im Bereich Lasertechnik 09/2025 - 02/2026
Bosch Manufacturing Solutions GmbH

• Nachweis der Machbarkeit von LLMs zur Unterstützung bei der Er-
stellung von Prozessdateien im industriellen Umfeld.

• Überwindung begrenzter Datenverfügbarkeit durch Techniken zur
synthetischen Datenskalierung und Entwicklung einer Benchmark-
Methode.

• Evaluierung von Feinabstimmungstechniken und Daten-Kurations-
Methoden zur Leistungsoptimierung auf lokaler Hardware.

Praktikant in Research & Software Engineering 09/2024 - 01/2025
Bosch Manufacturing Solutions GmbH

• Leitete die UI/UX-Entwicklung einer C#/WPF-Benutzeroberfläche für
die dynamische Laserstrahlformung.

• Entwarf eine robuste Backend-Kommunikationsarchitektur mit gRPC
und Python.

• Erweiterte die Backend-Funktionalität zur Unterstützung neuer Funk-
tionen und optimierte Algorithmen für die Laserstrahlformung.

• Führte routinemäßige Validierungen des Software-Prototyps durch.

Werkstudent - Echtzeitsysteme 12/2022 - 08/2024
Schuler Pressen GmbH (Andritz)

• Erweiterte die Überwachungsinfrastruktur und visualisierte kritische
Daten durch Grafana-Dashboards.

• Erfasste und optimierte Datenpipelines mit Prometheus, PostgreSQL
und Node-RED-Routing.

• Entwickelte und wartete zeitsparende Automatisierungsskripte für
schnellere Datenverarbeitung und einfachere Upgrade-Iterationen.

KOMPETENZEN

• Programmiersprachen: C++, C#,
Python, JavaScript, SQL, VBA

• Technologien: WPF, .NET, gRPC,
Node-RED, Grafana, Prometheus,
PostgreSQL, LLM Fine-tuning, Git
(Github, Gitlab, Azure)

• Werkzeuge: Git, Visual Studio, VS
Code, Unity Engine, Axolotl, Llama-
Factory, Office 365

• Staatsangehörigkeit: Deutsch, Tu-
nesisch

• Sonstiges: Führerschein Klasse B

SPRACHEN

• Deutsch: Muttersprache
• Arabisch: Muttersprache
• Englisch: C1 Fließend
• Französisch: B2 Fortgeschritten

SCHLÜSSELPROJEKTE

• U.Stall (MATE ROV):
Leitung der Software-Architektur. Ent-
wicklung von Systemkomponenten
für Unterwasser-Robotersteuerung,
Kommunikation, Hardware-
Integration und Wettbewerbseinsät-
ze. Teilnahme: USA 2024 (Pioneer),
USA 2025 (Explorer), Kanada 2026
(Explorer).

• Kleinskalige akademische Robo-
tikprojekte:
PinguBlocks: Sprachgesteuerter,
als Pinguin verkleideter, Roboter
(Raspberry Pi, Webinterface).
KlemmbausteinIoT: Modulare
Robotik-Bauplatform mit ziegel-
steinähnlichen Komponenten und
handelsüblicher Hardware für den
akademischen Unterricht.
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